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主要设备图片和功能
一、机器人综合实训室
1.机器人综合实训平台8套
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其中主机为ABB的机器人4台
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其中主机为广数的机器人4台
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二、机器人拆装实训室：
1.RB-08广数六自由度机器人8台
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2.拆装工业机器人8套
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3.拆装工业机器人8套
4.国赛工业机器人1套
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三、特种工业机器人
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1.焊接工业机器人1台
2.打磨机器人1台

3.并联机器人1台
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4.水平机器人3台
设备功能介绍
UR机器人：趣味娱乐，超萌造型，实现下象棋、倒咖啡功能；
拆装工业机器人：认识机器人结构、电气装调、机械装调和通讯接口；

3D打印机：熔融沉积、基础教学、科研、产品开发和生产；

激光打标机：3D模型设计、打印，三维逆向扫描；

国赛机器人：实现竞技比赛、满足基础教学；

水平关节机器人：完成不同零件的加工，多领域上完成抓取、装配、涂胶等作业；

ABB机器人：智能视觉检测追踪、机械装配、轨迹绘图等；

焊接机器人：广泛应用于汽车及配件、农业和工程机械等五金焊接领域；

打磨机器人：五金缺口的表面抛光处理，广泛用于汽车、铸业、卫浴等；

并联机器人：对不同工作进行动态抓取、快速地分类排列摆正；

基础综合实训台：智能视觉检测追踪、机械装配、轨迹绘图、辅助教学等。



